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® Kontinuierliche Flllstandmessung

N |VO Rad Al Serie NR 3000 UWT

FDT/ DTM / USB—HART—KOI’]\/erter LEVEL CONTROL
FDT (Field-Device-Tool)

Was ist die FDT Technologie?

FDT standardisiert die Kommunikations- und Konfigurationsschnittstelle zwischen sdmtlichen Feldgeréaten. FDT
bietet eine gemeinsame Umgebung fur den Zugriff auf die Geratefunktionen der Sensoren. Damit I&sst sich jedes
Gerét Uber die standardisierte Oberflache konfigurieren, bedienen und instandhalten — unabhangig vom Hersteller,
Typ oder Kommunikationsprotokoll.

FDT unterstutzt HART, PROFIBUS, FOUNDATION Fieldbus, DeviceNet, Interbus, AS-Interface und zukiinftig noch
weitere Feldbusse.

Damit eine FDT Software mit dem Sensor kommunizieren kann, braucht es einen Sensortreiber, der den Zugriff
auf die Gerateparameter, Konfiguration und Bedienung der Gerate sowie zur Stérungsdiagnose erméglicht. Dieser
Treiber heit DTM (Device Type Manager).

Der DTM ist unterteilt in zwei Kategorien:

- DeviceDTM (Gerate-DTM) als Verbindung zu den Konfigurationskomponenten der Feldgeréte.
- CommDTM als Verbindung zu den Software-Kommunikationskomponenten (z.B. USB/HART-Konverter).
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® Kontinuierliche Flllstandmessung

N |VO Rad ar Serie NR 3000 @T

FDT / DTM / USB-HART-Konverter EVEL CONTROL
PACTware 4.1 / DTM / Anschluss USB-HART Konverter

Download Software

Die FDT Software PACTware 4.1 steht als Freeware im Internet zur Verfiigung. Sie kann z.B. unter folgendem Link
kostenlos geladen werden:

https://www.uwt.de/downloads.html
Unter diesem Link findet man auch die Treibersoftware CommDTM sowie die DeviceDTM fir den Nivoradar 3100

Die FDT Software sowie die beiden DTM missen nach dem Download auf einem PC installiert werden.

Anschluss USB/HART Konverter

UWT bietet standardmaBig den USB/HART Konverter Viator von MACTEK an. Fur die Nutzung des Konverters
muss der Treiber am PC installiert werden.

Der elektrische Anschluss zwischen PC und dem Sensor NR3100 ist wie folgt durchzufihren.

Spannung
24VDC

250 Ohm
externer
Widerstand

MACTEK
Konverter

Auf den folgenden Seiten werden die Verbindungseinstellungen in PACTware beschrieben.
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® Kontinuierliche Flllstandmessung

N |VO Rad Al serie NR 3000 UWT

FDT/ DTM / USB—HART—KOnverter LEVEL CONTROL
PACTware 4.1

Verbindungseinstellungen
Offnen Sie PACTware und klicken auf Ansicht - Geritekatalog und gehen dann auf Geratekatalog aktualisieren. Es
werden alle aktuellen DTM Treiber geladen.

Danach klicken Sie auf Gerat hinzufiigen und bestétigen die HOST Verbindung mit dem CommDTM "HART
Communication".
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Mit einem Doppelklick auf COM1 6ffnen sich die COM Parameter. Stellen Sie das Interface auf HART modem und
setzten den richtigen COM Port (HART-Konverter).

File Edit View Project Device Extras
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® Kontinuierliche Flllstandmessung

N |VO Rad Al serie NR 3000 UWT

FDT/ DTM / USB—HART—KOnverter LEVEL CONTROL
PACTware 4.1

Nach den Verbindungseinstellungen zum Konverter klicken Sie erneut auf "Gerat hinzufligen". Jetzt kdnnen Sie den
Gerate DTM Sitrans LR560 (NR3100) auswahlen und bestétigen.

File Edit View Project Device N\Exras Window Help
D@E4® (B DRNG
Project #

35 5 |E

All Devices

=24 All Devices
—mg Device
& Driver
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RANS LRS60 HART

Siemens AG

supported by
ICS GmbH

Um die Verbindung zwischen FDT Software und Sensor herzustellen klicken Sie bitte auf "Verbindung aufbauen".
Danach wird eine Verbindung zum Sensor aufgebaut.

Jetzt kdnnen Sie Grundeinstellungen des Sensors vornehmen oder verschiedene Diagnoseparameter aufrufen
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® Kontinuierliche Flllstandmessung

N |VO Rad Al serie NR 3000 UWT

FDT/ DTM / USB—HART—KonVerter LEVEL CONTROL
PACTware 4.1

Online Parametrierung

Um auf die Schnellstart Parameter des LR560 (NR3100) zugreifen zu kdnnen klicken Sie unter "Gerate-Parameter"
auf "Online Parametrierung"

Connect \

Disconnect

Load from device

Store to device

Parameter » PararmeMization

Measured value Online parameterization

Simulation

] SITRANS LRS60 |0

Diagnosis

Print >

Additional functions >

3 Add device
Exchange device

Delete device

Properties <0,SITRANS LR560> SITRANS LR360

o)

PACTware

supported by
ICS GmbH

Jetzt 6ffnet sich die Parametrieroberflache des NR3100. Uber Assistenten gelangen Sie zum Schnellstart
Assistenten, in dem Sie alle wichtigen Parameter fiir die Funktion des Sensors in der Anwendung setzen.
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® Kontinuierliche Flllstandmessung

NivoRadar ™ serienrsow uwT

FDT / DTM / USB-HART-Konverter
PACTware 4.1

Schnellstartassistent mit den wichtigsten Parametern der Anwendung.

] File Edit View Project Device Edras Window Help
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Sensor Unit m
High Calibration Point (¥) [ oW m
Low Calibration Point (X) [ o m
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A -

Fur die Diagnose des Echoprofiles klicken Sie nach Beendigung des Schnellstart-Assistenten auf "Echo Profile
Utilities". Uber den Klick auf Echo Profile wird ein Profil aktiviert. Mit OK bestatigen. Nach einigen Sekunden
erscheint das Echoprofil.

Device Edras  Window  Help
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. ® Kontinuierliche Flllstandmessung
N VO Radar Serie NR 3000

FDT / DTM / USB-HART-Konverter
PACTware 4.1

WT

LEVEL CONTROL

Diagnose
Hier kdnnen z.B. folgende wichtige Punkte gepruft werden:

- Ist ein Stérecho vorhanden?

- Ist das Nutzecho an der richtigen Stelle?

- Hat das Nutzecho eine ausreichende Echoglte (mindestens 5)?
- Wie setzt der Sensor die TVT Linie?

- Sind Reflexionen vom Einbaustutzen sichtbar?

| PACTware -

File Edit \View Project Device Edras Window Help
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Pactware 4.1 bietet noch viele weitere Funktionen, welche in der Dokumentation Pactware 4.1 beschrieben sind.

Diese kann man unter folgendem Link im Internet downloaden.
http://www.icsgmbh.de/en/download-en/pactware-4-1.html
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